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Questi*n r {x* pcintsi
Résoudre le système linéaire suivant parlaméthode du pivot de Gauss avec pivot partiel.
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NOMIPTénom/Groupe TD :
Noms des voisins de gauche et de droite :

Questi* zz z {x* pcints}
Qu'est-ce que la méthode de. régression linéaire ? E4pliquez le principe.
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