Considérons un capteur (ou un émetteur) acoustique siege d'une
excitation sinusoidale de la forme désignée sous sa forme complexe par :

Dans cette expression @
o w=2nf, f=c/A.
+ ¢ désigne le déphasage par rapport & une référence
e a(p.) lamplitude & une distance p dans la direction 6.
o A(p.0)=a(p.0).exp(jot), 'amplitude complexe.

On admet dans ce qui suit que la directivité du transducteur qui est
représentée ci-dessous peut étre exprimee par une relation de la forme : '

ANTENNE A Q1. On examine en champs lointain, I'ond
DEUX SOURCES d’une distance §




1. OPTIMISATION DE DIRECTIVITE

REFLECTEURS Q4. Nous considérons un microphone muni d'un rﬁi:&mi'

PARABOLIQUES parabolique de diamétre D et de profondeur H comme celui qu
st représenté sur la figure ci-contre.

Déterminer la position du capteur relativement a son réflecteur
pour une réveption optimale avec D=40cm et H=10cm. .
Méme exercice avee H=20em. Discuter cette position par rapport
a la géométrie du réflecteur et des dimensions du capteur.

GEOPOSITIONNEMENT PAR TELEMETRIE HYPERBL.!‘QUF

Q1. Nous considérons un bateau
muni d'un récepteur LORAN
recevant les impulsions émises
par 2 stations S1 et 52
synchronisées et distants de
2¢=100km avec un retard
At=200ps. (vitesse de
propagation des ondes:
3.10%m/s)

*  Montrer que la position du
bateau appartient & une conique
entierement déterminée par At.

e  Montrer que ce lieu est
défini par tous les points
M(x.y) tels que:
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