R la Of -

plct(xz(:rl)!xz(:rz)p o - - Balb

$Point au milieu des 2 classes
Med = (M1 + M2)/2;|

$Calcul de la droite entre les
pente = (M2(2) - M1(2))/(M2(1)-M1(1)):
$Mediatrice = perpandiculaire (*-1)

centres des classes

pente = -pente
1

sMediatrice = droite passante par le point au milieu des

A rY

_ $Détermination de l1l'ordonnée a l'origine
= b = Med(2) - pente*Med(1l)’

| $Affichage de la droite

x = (-2:5);

droite = (pente*x) + b;

plot(-2:5, droite, 'x )8

scalcul des points mal pla
cptnegl = 0;

cptposl = 0O;

cptneg2 = 0;

cptpos2 = 0;

for i=1:100

. $Pour X1

'_1£(x1(i,2) = {pente*Xl(1,1) + b) < 0)
. cptnegl = cptnegl + 1:

7?; = cptposl + 1;

ERRTEN -
|



s

cCOoLLL

cptposl = 0;

cptneg2 = 0;

cptpos2 = 0;

Elfor i=1:100

$Pour X1 :

if(X1(i,2) - (pente*X1(i,1l) + b) < 0)
cptnegl = cptnegl + 1;

else

: cptposl = cptposl + 1;

iy ~ end

48 $Pour X2

85 - if(X2(i,2) - (pente*X2(i,1) + b) < 0)

a0 = | cptneg’2 = cptneg2 + 1:

51— | else

ge= | Cptpos2 = cptpos2 +
53 - ' end

}_I
s

56 — “end

xX1=-3:0.1:3;

X2= (—5.56+2.0*x1)/3.56;
plot(xl,xz,';-—’);
plot(0 , o0 , 'r+')

plot (2, -2 , = o3 5 B

 8Xis equal;
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